
ハンドヘルドスキャナー製品と3D再構成ソリューション

新しい Lixel L2 Pro は、LiDAR、ビジュアル、IMU モジュールを AI と組み合わせ、後処理品質
に匹敵するリアルタイムのポイント クラウド データを提供し、SLAM デバイスの「後処理ゼ
ロ時代」の到来を告げます。
デュアル 48MPパノラマビジョン、外部カメラ不要・高精度 6DOF IMU・マルチ SLAMジョ
イント最適化によるパフォーマンスの最大化。
L2 Pro（リアルタイム出力）絶対垂直精度 3cm、絶対水平精度 3cm、相対精度 2cm
高密度点群では 1mm間隔で 100 万点 / ㎡、あらゆる細部を正確に捉えます。5mmの点群の
厚さ　より正確なマッピングと線描画が可能になります。
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